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1）～3）。その中で
磁気軸受のコントローラとして，従来はアナログ方式が
多くもちいられているが，最近ではデジタル方式のコン
トローラの適用も種々検討されてきている4）。
本稿では，デジタル制御磁気軸受を遠心圧縮機に適用

した例につき，まず，ロータの振動設計を含めた試作圧
縮機の概要について述べる。次に，試作圧縮機に採用し
たデジタル磁気軸受コントローラの構成と，その機能の
一つである適応振動制御機能（AVC）について説明する。

ためにおこなった AVCテスト，および磁気軸受の機能
停止時に圧縮機の回転停止までロータを支持する補助軸
受の機能を確認するために実施したタッチダウンテスト

試作圧縮機の外観
Photo 1 Outside view of developed centrifugal compressor

第 1図 試作圧縮機の断面図
Fig. 1 Sectional view of compressor

assembly










