
その成果を報告する。

1．初期情報収集ロボットの開発方針

ぶトの，対級 馨 おを 菌 臥薯脹⊃È裳防¥類腡箉とした。　①放射線の線量率（γ線，中性子線）　②視覚情報（施設の破損状況）　③聴覚情報（施設の異常音）　④機器温度（機器などの表面温度）　そして，目標とするｇXIII むを 以下ｊに ギ）　⑱　丼寸扉 な 0此此剤剤遇七さ 1P8此此剤剤協 通過
　③ 騰達∵ 1 槗𨺉宲⃝ 転大可能　 二ゲ67 榛 此剤 乳ㇱ垡 遠





視用カメラ 4台が搭載されている。これらの内，任意


